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1. STEROWNIK TFPCR.



	Sterownik TFPCR jest programem rezydentnym, który pozwala na skorzystanie z trybu KISS kontrolera TNC zamiast z oprogramowania trybu podporządkowanego WA8DED (TF). W kontrolerach wzorowanych na TNC2 (TAPR) zalecana jest wymiana oprogramowania na TF zamiast korzystania ze sterownika o ile nie ma innych przyczyn dla których oprogramowanie TAPR musi być dalej wykorzystywane np. dodatkowe skrzynki elektroniczne zawarte w kontrolerze albo odbiór obrazów faksymile. Kontrolery wielofunkcyjne muszą pracować w trybie KISS, wymiana oprogramowania nie jest możliwa. Jedynym wyjątkiem jest MFJ-1278(T), niektóre jego wersje pozwalają na uzupełnienie oprogramowania o wersję WA8DED. Używanie jakiegokolwiek programu korzystającego z tego samego złącza COM co TFPCR po załadowaniu tego ostatniego, może prowadzić do zawieszenia się sterownika TFPCR. Rozwiązaniem pokrewnym do TFPCR jest sterownik TFKISS. Autorem wczesniejszych wersji sterownika (2.x) był Sigi Kluger DL1MEN (autor programu SP), obecna wersja została opracowana przez Gottfrieda OE3GMW (@ OE3XBS.AUT.EU) i Haralda OE1HHC (@ OE3XBS.AUT.EU), który jest także autorem sterownika TFKISS. Obecna wersja sterownika oparta jest na oprogramowaniu TF2.4c (poprzednie oparte były o oprogamowanie TF2.1c). Sterownik współpracuje z programami terminalowymi dla trybu podporządkowanego jak GP, SP czy WINPR.

	Sterownik TFPCR w obecnej wersji charakteryzuje się:

- wykorzystaniem bufora FIFO zawartego w obwodach komunikacyjnych (UART) typu 16550.

- wykorzystaniem przerwań IRQ o wyższych numerach: 9, 10, 11, 12 i 15.

- zwiększeniem liczby buforów komunikacyjnych do ponad 1100 dzięki optymalizacji kodu źródłowego.

- mozliwością dopasowania zapotrzebowania na pamięć RAM w zakresię 35 - 64 kB.

- dodatkowym rozkazem służącym do wyłączania trybu KISS ("KISS OFF").

- alternatywną możliwościa komunikacji z kontrolerem w oparciu o protokół SMACK (jest to odmiana protokolu KISS, w której bloki danych uzupełnione są o sumę kontrolną CRC).

- dowolną liczbą kanałów logicznych w zakresię od 1 do 40.

- buforem ramek pozwalającym na zmniejszenie liczby powtórzeń prawidłowo odebranych ramek. 

- usprawnionym algorytmem usuwania z pamięci (patrz: parametr -u).

- zestawem rozkazów oprogramowania TF2.4c włącznie z protokółem DAMA.

	Sterownik wymaga komputera PC-AT wyposażonego w system operacyjny MS-DOS w wersji 3.30 lub nowszej i (ze względu na optymalizację kodu) procesor 80286 lub nowszy. Posiadacze komputerów klasy XT (wyposażonych w procesory 8088, 8086 i podobne) muszą niestety poprzestać na starszej wersji sterownika.

	Sterownik TFPCR może być rozpowszechniany nieodpłatnie w środowiskach krótkofalarskich.



1.1. INSTALACJA PROGRAMÓW TERMINALOWYCH GP I SP.



	Instalacja programów GP lub SP dla współpracy ze sterownikiem TFPCR nie różni się od instalacji dla pracy z kontrolerem TNC wyposażonym w program WA8DED, poza tym, że dla SP zamiast rzeczywistego numeru złącza RS-232 musi być użyty pseudonumer 5 lub 5H jeżeli sterownik załadowany jest do górnego obszaru pamięci. Program GP rozpoznaje automatycznie obecność sterownika. Do podłączenia kontrolera TNC w trybie KISS wystarczy kabel trójżyłowy (sygnały TXD, RXD i masa). Dotyczy to również innych popularnych programów terminalowych dla trybu podporządkowanego. 



1.2. INSTALACJA I WYWOŁANIE TFPCR.COM.



	Sterownik TFPCR.COM musi się znajdować w katalogu wymienionym w zmiennej środowiskowej PATH, dobrym miejscem jest katalog zawierający program GP (SP).

	Przed wywołaniem programów TFPCR i GP kontroler musi być przełączony w tryb KISS, najlepiej za pomocą dowolnego programu terminalowego jak PROCOMM czy TELIX lub specjalnych programów przełączających. Można tego dokonać także za pomocą rozkazów sterownika TFPCR. 

	Parametry wywołania sterownika podawane w linii rozkazowej muszą być poprzedzone ukośną kreską ("/") lub myślnikiem ("-"). Parametry interpretowane są od lewej do prawej strony linii rozkazowej. Standardowymi wartościami parametrów wywołania przyjmowanymi przez sterownik TFPCR są COM1 i 9600 bit/s. W razie potrzeby należy wywołać sterownik TFPCR z odpowiednimi parametrami: 

-? - powoduje wyświetlenie tekstu pomocy zawierającego spis parametrów wraz z wartościami domyślnymi i krótkie objaśnienie w języku angielskim. Z wyjątkiem parametru 2"-i" wartości domyślne przedstawione są w postaci liczb dziesiętnych.

Przykład tekstu pomocy:

_________________________________________________________________

  Usage:



  TFPCR [[-?][-b:nnnn][-c:n][-i:xx][-l:nn][-m:nn][-r:n][-u]]



   ?  or  h  this text

   b  baudrate nnnn (9600)

   c  COM Port n (1)

   i  TFPCR int vect xx (FE)

   l  max channel number (10)

   m  memory usage nn kB (53)

   r  COM IRQ n (4)

   u  unload TFPCR.

_________________________________________________________________



-b:nnnn - szybkość transmisji, możliwe są jedynie szybkości 2400, 4800, 9600, 19200 i 38400 bit/s. Wartością domyślną jest 9600 bit/s. Oczywiście szybkość wymiany danych pomiędzy komputerem i TNC nie ma nic wspólnego z szybkością transmisji w kanale radiowym i powinna być wyższa od tej ostatniej. Należy pamiętać o ustawieniu właściwej szybkości w kontrolerze za pomocą zwieraczy lub miniaturowych przełączników (zależnie od konstrukcji kontrolera).

-C:n - numer złącza COM (1 - 4), domyślnie przyjmowane jest złącze COM1. Adres złącza i numer przerwania wybierane są automatycznie w oparciu o wpisy znajdujące się w obszarze BIOS-u. Patrz też: parametr "-r".

-i:xx - numer przerwania programowego służącego do komunikacji z programem terminalowym. Podawany jest w postaci liczby szesnastkowej. Wartością domyślną jest 0FEh. Numer przerwania powinien być zmieniany tylko w wyjątkowych przypadkach.

-l:nn - ustala liczbę dostępnych kanałów logicznych w zakresię od 1 do 40. Wartością domyślną jest 10. Zwiekszenie liczby kanałów powoduje zwiększenie zapotrzebowania pamięci ok. 1 kB na 9 kanałów logicznych. We wszystkich poprzednich wersjach liczba kanałów byla stała i wynosiła 10. Należy tu zwrócić uwagę na różnicę znaczenia parametru "-l" i rozkazu "Y". Parametr "-l" ustala maksymalną liczbę kanałów logicznych używanych przez program (maksymalną wartość parametru "Y"), natomiast rozkaz "Y" ogranicza w trakcie pracy programu maksymalną liczbę połączeń nawiązywanych z zewnątrz. 

- m:nn - służy do ustalenia obszaru pamięci zajmowanego przez sterownik. Domyślnie są to ok. 53 kB odpowiadające ok. 800 buforom komunikacyjnym (patrz: rozkaz "@B" oprogramowania TF np. w instrukcji do kontrolera TNC-2). Minimalnym zapotrzebowaniem jest (w zależności od liczby kanałów, l < 6) 35 - 40 kB co odpowiada ok. 300 buforom komunikacyjnym. Dopuszczalnym zakresem wartości jest 35 - 64 kB. Ograniczenie obszaru pamięci może być korzystne w trakcie ładowania sterownika do górnego obszaru pamięci - UMB - za pomocą rozkazu LOADHIGH. Wartości M:64 odpowiada liczba ok. 1100 buforów komunikacyjnych. Liczba buforów komunikacyjnych przekraczająca 1023 może spowodować błędne funkcjonowanie programu SP w wersji 6.1 (a może także i w innych wersjach). Program GP korzysta bez problemów z tej liczby buforów.

-r:n - podaje numer przerwania wykorzystywanego przez złącze COM. Wymaga podania tylko w przypadku gdy używane złącze korzysta z nietypowego przerwania, w przeciwnym przypadku numer przerwnia jest przyjmowany automatycznie. Typowymi przypisaniami są:

dla COM1 przerwanie IRQ4

dla COM2  - " -  IRQ3

dla COM3  - " -  IRQ5

dla COM4  - " -  IRQ12.

Niedozwolone jest korzystanie z tego samego przerwania przez kilka złączy COM równolegle.

-u - służy do usunięcia sterownika z pamięci komputera i przywrócenia wektorom przerwań poprzednich zawartości. Autorzy nie sprawdzili działania funkcji pod systemem DR-DOS. 

Przykłady wywołania:

- złącze COM2 z szybkością 19200 bit/s:

TFPCR -C:2 -B:19200

- wywołanie błędne (parametr -B powtórzony dwa razy, obowiazuje wartość ostatnia - 19200):

TFPCR -B:9600 -C:2 -B:19200

- ograniczenie obszaru pamięci do 42 kB, zmiana numeru przerwania na F9 (szesnastkowo):

TFPCR -M:42 -I:F9

- złącze COM3 z przerwaniem IRQ7:

TFPCR -C:3 -R:7



1.2.1. START TFPCR.



	Po wywołaniu sterownik TFPCR wyświetla informację o numerze wersji i wybranych parametrach np.:

  |------------------------------------------------------|

  | TFPCR v3.30  10 Channels  Int FE   Pars at 10A1:54E7 |

  | COM1:  Base 03F8  IRQ 4   Baudrate 9600   UART 16450 |

  |------------------------------------------------------|

  | Based on TFPCR 2.1 by DL1MEN & TF 2.4c by NORD><LINK |

  | Copyright OE1HHC & OE3GMW                May 17 1993 |

  |-------------------------------------------------------

	W przypadku zawieszenia się programu należy kolejno usuwać używane programy rezydentne i sterowniki w celu znalezienia programu powodującego konflikty. Najprawdopodobniej będzie to jeden z programów wykorzystujących to samo złącze szeregowe lub to samo przerwanie. W razie potrzeby można dokonać zmiany konfiguracji płytki złącza. 

	Sterownik TFPCR zajmuje ok. 35-64 kB pamięci. Po wywołaniu sterownika TFPCR należy wywołać program GP lub SP. Pozwala on też na próby programów GP i SP bez dołączonego kontrolera TNC. 



1.3. UWAGI.



	W porównaniu z wersjami poprzednimi zauważa się brak parametru wywołania "-A" definiującego adres bazowy złącza. Adres ten jest ustalany automatycznie w oparciu o numer złącza.

	Usunięto także parametr "-s" i możliwość korzystania z danych inicjalizacyjnych zawartych w zbiorze AUTOKISS.CFG. Przełączenia w tryb KISS i spowrotem do trybu terminalowego można dokonać w programach terminalowych (SP, GP) posługując się odpowiednio rozkazami "INI=" i "DEI=" w połączeniu z rozkazem "@K". Alternatywną możliwoscią jest skorzystanie z programu SETKISS.COM.

Przykład:

Dla kontrolera KAM (V.4.0) należy w celu automatycznego włączania i wyłączania trybu KISS umieścić w zbiorze CONFIG.SP następujące wpisy:

_________________________________________________________________

# Włączenie KISS (TFPCR musi być załadowany!)

INI=@KINT KISS                     Znak odstępu po @K jest niedozwolony

INI=@KRESET

...

...

...

# Wyłączenie KISS (TFPCR musi być załadowany!)

DEI=@K 0

_________________________________________________________________



	Zbior konfiguracyjny programu GP nosi nazwę CONFIG.GP a odpowiednie rozkazy - nazwy TNCINI i TNCDEI.

	Sterownik TFPCR w obecnej wersji może obsługiwać od 1 do 40 kanałów logicznych, nie posiada on też następujących rozkazów TF2.4c: A, E, H, K, QRES, Z i @F. 

	W trakcie pracy ze sterownikiem TFPCR nie można używać programów korzystających z tego samego złącza RS-232.

	Duża liczba odbieranych pakietów powoduje spóźnianie się zegara DOS i ogólne spowolnienie pracy komputera. Sterownik TFPCR jest skompilowany dla procesora 80286 i nie funkcjonuje na komputerach XT. 



1.4. DODATKOWE MOŻLIWOŚCI.



1.4.1. ROZKAZ @K.



	W odróżnieniu od oprogramowania TF rozkaz "@K" służy do przekazania kontrolerowi dowolnego ciagu znaków (rozkazu) zakończonego znakiem CR. Ciąg może zawierać znaki kontrolne przedstawione w postaci kodu dziesiętnego poprzedzonego ukośnikiem ("\"), np. znak "Escape" o wartości dziesiętnej 27 jest reprezentowany przez ciąg "\27". Na końcu linii dodawany jest automatycznie znak CR.

Przykłady:

- nadanie znaku "Escape" do kontrolera:

@K \27

- nadanie rozkazu przełączenia kontrolera KAM (V4.0) w tryb KISS. Jest to ciąg INT KISS [Return] RESET [Return]: 

  @KINT KISS\13RESET

    ^          ^

    |          |

                odstępy w miejscach wskazanych strzałką są zabronione.

	Rozkaz "@K 1" funkcjonuje identycznie jak rozkaz "@K" z tą jedynie różnicą, że rozkaz "@K 1" nie dodaje automatycznie znaku CR na końcu linii

	W celu wyłączenia trybu KISS i przejścia do trybu terminalowego należy posłużyć się rozkazem "@K 0". Powoduje on nadanie ramki zawierającej rozkaz KISSOFF (FEND FF FEND). Tryb KISS objaśniony jest szczegółowo w instrukcji do kontrolera TNC-2.

	Rozkaz "@K ?" informuje użytkownika o stosowanym protokole komunikacji z kontrolerem TNC-2. Odpowiedzią jest "KISS" w przypadku stosowania trybu KISS lub "SMACK" w przypadku rozpoznania przez program kontrolera wyposażonego w ten protokół. Wybór protokółu następuje automatycznie w momencie przełączenia kontrolera w tryb KISS.



1.4.2. ROZKAZ @N



	Sterownik TFPCR pozwala na wprowadzenie przez operatora spisu stacji ignorowanych. Ignorowane są zarówno pakiety bezpołączeniowe typu UI jak i proby nawiązania połączenia za pomocą pakietów typu SABM. Operator może jadnak zawsze nawiązać połączenie z tymi stacjami.

	Do zarzadzania spisem służy rozkaz "@N":

- @N - powoduje wyświetlenie spisu.

- @N znak [znak ...] - służy do wprowadzenia na listę znaków wywoławczych ignorowanych stacji. Maksymalna długość listy może wynosić 78 znaków alfanumerycznych.

- @N1 - zmiana znaczenia spisu. Tylko wymienione stacje moga uzyskać połączenie, wszystkie pozostałe stacje są ignoworane.

- @N0 - przywrócenie spisowi pierwotnego znaczenia - podania ignorowanych stacji.

- @N+ znak [znak ...] - uzupelnienie spisu o podane znaki stacji. Znaki już zawarte w spisię są ignorowane i nie występuja podwójnie.

- @N- znak [znak ...] - usunięcie ze spisu podanych stacji.

- @N- - skasowanie całej listy stacji.

Dozwolone jest kombinowanie parametrów np.:

@N 1 OE1HHC OE3GMW  ...   dostęp tylko dla stacji OE1HHC i OE3GMW.

@N 0 - OE1HHC       ...   pozostaje dostęp tylko dla OE1HHC.



1.4.3. BUFOR RAMEK



	Dla zwiększenia efektywnosci transmisji sterownik wyposażono w bufor ramek zatrzymujący ramki prawidłowo odebrane nawet gdy miedzy nimi występują luki. W myśl standardu AX.25 ramki takie o numerach różnych od kolejnego oczekiwanego są ignorowane i muszą być powtórzone później.

Przykład:

- strona nadawcza transmituje ramki o numerach 1,2,3,4, i 5.

- bezbłędnie odebrane są jednak tylko ramki 1,2,4, i 5. Ramka nr. 3 nie została odebrana lub jest obarczona błędami. 

- W myśl ustaleń protokolu AX.25 odbiornik powinien nadać pokwitowanie "REJ 3" i zignorowac ramki 4 i 5. Strona nadawcza musiałaby powtórzyć wówczas nie tylko ramkę nr. 3 ale i ramki 4 i 5 (i ew. nadać także dalsze ramki 6 i 7 - założono tu parametr MAXFRAME = 5).

	Implementacja bufora ramek powoduje, że strona nadawcza po otrzymaniu pokwitowania "REJ 3" nadaje wyłącznie ramkę numer 3. Po jej otrzymaniu strona odbiorcza pobiera z bufora przetrzymane tam ramki nr. 4 i 5 i kwituje całość za pomocą "RR 6". Strona nadawcza może przekazać więc kolejne ramki nr. 6, 7, 0, 1 i 2. Uniknięto zbędnego powtórzenia ramek 4 i 5.



1.4.4. PROTOKÓŁ SMACK



	Oznaczenie SMACK jest skrótem od nazwy "Stuttgarts Modifiziertes Amateurfunk- CRC-KISS". Protokol SMACK (opracowany przez Jana Schiefer'a, DL5UE i Dietera Deyke, DK5SG/N0PRA) jest protokółem kompatybilnym do znanego od dłuższego czasu protokolu KISS opracowanego dla potrzeb TCP/IP. Słabą stroną protokółu KISS jest brak jakiegokolwiek zabezpieczenia danych przed przekłamaniami. Prawdopodobieństwo przekłamania danych na krótkim odcinku łącza miedzy komputerem i kontrolerem jest wprawdzie małe, ale nie można go wykluczyć całkowicie. W protokole SMACK bloki danych uzupełnione są o sumę kontrolną CRC (analogicznie jak w protokole AX.25) i dla odróżnienia zamiast oznaczenia typu równego 0 mają oznaczenie 80. 

	Sterownik rozpoznaje czy kontroler TNC może pracować w protokole SMACK i wybiera go automatycznie. Użytkownik może poinformować się o wybranym protokole za pomocą rozkazu "@K ?".



1.5. ZMIANA PARAMETRÓW DOMYŚLNYCH.



	Zmiana parametrów domyślnych możliwa jest za pomocą programu DEBUG (DOS), DISKEDIT lub podobnego. Nie zaleca się przeprowadzania zmian przez użytkowników nie mających dostatecznego doświadczenia w pracy z wymienionymi programami. Obróbce należy poddać kopię programu zachowując oryginał w stanie niezmienionym. Po wywołaniu programu DEBUG i załadowaniu sterownika TFPCR parametry znajdują się pod kolejnymi adresami za "Params at". Adres początkowy podany jest w postaci wskazania w formacie segment:ofset. Od podanego ofsetu należy odjąć wartość 256 (100 szesnastkowo) ponieważ sterownik jest programem typu COM. Blok parametrów domyślnych ma długość 124 bajtów. Kolejność bajtów w słowie odpowiada konwencji "Intela" tzn. bajty nizsze znajdują się na niższych adresach a wyższe na wyższych.

W tabeli poniżej podano adres względny - offset: 



_________________________________________________________________

Adres   Długość   Wartośc     Znaczenie

[dzies.] [bajtów] początkowa    

_________________________________________________________________

  0     1          0FEh       wektor przerwania TFPCR (-i)

  1     2          3F8h       adres I/O RS-232

  3     1            4        przerwanie IRQ RS-232 (-r)

  4     2         9600        szybkość transmisji RS-232 (-b)

  6     2          330h       numer wersji TFPCR (3.30)

  8     1           10        maksymalna liczba kanałów (-l)

  9     1           20h       własny znak (MYCALL) (TF:  I)

 10     1           20h         .

 11     1           20h         .

 12     1           20h         .

 13     1           20h         .

 14     1           20h         .

 15     1           60h         .

 16     1           'C'       adres UNPROTO  (TF:  C w kanale monitora)

 17     1           'Q'         .

 18     1           20h         .

 19     1           20h         .

 20     1           20h         .

 21     1           20h         .

 22     1           60h         .

 23     1            0        długość powitania CTEXT (maks. 72!)

 24     1           20h       powitanie (CTEXT)  (TF:  U)

 25     1           20h         .

  .       .          .          .

  .       .          .          .

 94     1           20h         .

 95     1           20h         .

 96     1            0        DUPLEKS     (TF: @D)

 97     2          250        FRACK      (TF:  F)

 99     2            7        SRTT A1    (TF: @A1)

101     2           15        SRTT A2    (TF: @A2)

103     2            3        SRTT A3    (TF: @A3)

105     1            0        MONITOR    (TF:  M)     00h...0Fh:

                              bit 0: I, bit 1: U, bit 2: S, bit 3: C

106     1           10        RETRY      (TF:  N)

107     2           60        IPOLL      (TF: @I)

109     1            2        MAXFRAME   (TF:  O)

110     1           32        PERSIST    (TF:  P)

111     1            0        DIGIPEAT   (TF:  R)

112     1           25        TXDELAY    (TF:  T)

113     1            0        CTEXT      (TF:  U)

114     1           10        SLOTTIME   (TF:  W)

115     1            4        MAXUSERS   (TF:  Y)

116     1            0        CALLCHECK  (TF: @V)

117     1            0        UIPOLL     (TF: @U)

118     2          150        czas T2    (TF: @T2)

120     2        18000        czas T3    (TF: @T3)

122     2          120        czas DAMA  (TF: B)

_________________________________________________________________





1.6. DANE STATYSTYCZNO-KONTROLNE



	Dla ułatwienia analizy pracy sterownika i poszukiwania przyczyn błędów jest on wyposażony w tablicę zawierającą dane statystyczno-kontrolne. W celu wywołania zawartych w niej danych należy posłużyć się programem TRSTAT. Dane te są nieistotne dla zwykłych użytkowników programu. Tablica ma długość 10 bajtów i następującą strukturę (kolejność bajtów odpowiada konwencji "Intela"):

_________________________________________________________________

Adres   Długość     Znaczenie

[dzies.] [bajtów]

_________________________________________________________________

  00     2    maks.stopień wykorzystania bufora wejściowego RS-232

  02     2    maks.stopień wykorzystania bufora wyjściowego RS-232

  04     2    maks.stopień wykorzystania bufora dla programu terminalowego

  06     2    liczba przepełnień bufora RS-232

  O8     2    liczba zbędnych przerwań

_________________________________________________________________





1.7. DODATEK DLA PROGRAMISTÓW



	Sterownik TFPCR komunikuje się z programem terminalowym za pomocą przerwania programowego. Do dyspozycji stoją następujące funkcje:

_________________________________________________________________

  Funkcja: odpytanie stanu sterownika (STATUS)

  służy do sprawdzenia czy w buforze znajdują się odebrane znaki.

  Rejestr AH: 1

  Odpowiedź  : AL = 0  bufor pusty,

               AL = 1  bufor zawiera znak.

_________________________________________________________________

  Funkcja: GET

  odbiór znaku z bufora, należy wywołać po sprawdzeniu za pomocą funkcji poprzedniej.

  Rejestr AH: 2

  Odpowiedź  : AL = odebrany znak

_________________________________________________________________

  Funkcja: PUT

  nadanie znaku przez TFPCR

  Rejestr AH: 3

  Rejestr AL: znak

  Odpowiedź  : ----

_________________________________________________________________

  Funkcja: TERMINATE

  zakończenie pracy złącza RS-232.

  Rejestr AH: 4

  Odpowiedź  : ----

_________________________________________________________________

  Funkcja: GET PARAMETER POINTER

  odpytanie wskaźnika do bloku parametrów domyślnych.

  Rejestr AH: 5

  Odpowiedź  : AX = 0 - wskaźnik znajduje się w rejestrach ES:BX.

               w przeciwnym przypadku wskaźnik nieważny.

       ES:BX : wskaźnik do bloku.

_________________________________________________________________

  Funkcja: GET OLD VECTORS

  odpytanie wskaźnika do struktury wektorów systemowych zawierającej wartości sprzed załadowania sterownika.

  Rejestr AH: 6

  Odpowiedź  : AX = 0 - wskaźnik znajduje się w rejestrach ES:BX.

               w przeciwnym przypadku wskaźnik nieważny.

       ES:BX : wskaźnik do struktury.

_________________________________________________________________

  Funkcja: GET POINTER TO DEBUG COUNTERS

  odpytanie wskaźnika do struktury kontrolno-diagnostycznej

  Rejestr AH: 7

  Odpowiedź  : AX = 0 - wskaźnik znajduje się w rejestrach ES:BX.

               w przeciwnym przypadku wskaźnik nieważny.

       ES:BX : wskaźnik do struktury.

_________________________________________________________________



	Sterownik napisany jest w 90% w jezyku C i w 10% w asemblerze. Długość kodu wynosi ok. 13100 linii. Do kompilacji użyto kompilatora Boland C++ 3.1.



1.8. PROGRAMY POMOCNICZE



	W skład pakietu TFPCR wchodzą następujące programy dodatkowe (wraz z kodem źródłowym): TFPCT, TRSTAT i SETKISS. Warunkem ich pracy jest uprzednie załadowanie sterownika TFPCR w wersji 3.x. Autorami programów są OE3GMW i OE1HHC. Wszystkie trzy programy moga być nieodpłatnie rozprowadzane w środowiskach krótkofalarskich. 



1.8.1. TFPCT



	TFPCT jest prostym programem terminalowym przewidzianym w pierwszym rzędzie do prób i demonstracji. Nie zapewnia on komfortu oferowanego przez programy terminalowe GP, SP i podobne. Załączony kod źródłowy pozwala programistom na zorientowanie się w sposobie korzystania z opisanych powyżej funkcji sterownika. Brak parametrów wywołania.



1.8.2. TRSTAT



	TRSTAT służy do odczytu informacji diagnostyczno-kontrolnych zapisywanych przez sterownik w opisanej powyżej tablicy. Pozwala on też na wyzerowanie zawartości tablicy. Program może być zainstalowany w katalogu programów zdalnie wywoływanych (patrz instrukcje GP i SP) i wywoływany przez radio. W wywołaniu programu można podać następujące parametry:

/R - zerowanie zawartości tablicy.

/X - odczyt zawartości tablicy (jest ona nieistotna dla przeciętnych użytkowników).

/? - służy do wywołania tekstu pomocy.



1.8.3. SETKISS



	SETKISS zastępuje funkcję realizowaną uprzednio przez parametr "-s" wywołania sterownika i wykorzystuje dane zawarte w zbiorze AUTOKISS.CFG. Zbiór poszukiwany jest w katalogu roboczym programu lub w katalogu wskazanym w wywołaniu np.:

SETKISS D:\RADIO\SP\KISS.ABC





�



2. STEROWNIK TFPCX.



	Sterownik TFPCX pozwala na użycie modemu BayCom (Digicom) lub kontrolera BayCom USCC zamiast kontrolera TNC do współpracy z programami SP, GP, THP i podobnymi. Modem ten w przeciwieństwie do programu BayCom może być podłączony nie tylko do złącza szeregowego COM1 - COM4 ale też i do wyjścia drukarki LPT1 - LPT4. W wersji 2.00 TFPCX może obsługiwać równolegle dwa modemy i kontroler USCC. TFPCX zastępuje w tym przypadku sterownik TFPCR. TFPCX zawiera także prosty program terminalowy pozwalający na samodzielną pracę bez wykorzystania wymienionych programów terminalowych. 

	Sterownik TFPCX przewidziany jest do bezpłatnego rozprowadzania w środowiskach amatorskich. Autorem programu jest René Stange, DG0FT. TFPCX oparty jest na kodzie źródłowym TFPCR. Stawia on dość wysokie wymagania odnośnie szybkości przetwarzania i dlatego mogą wystąpić problemy w trakcie pracy na wolniejszych komputerach (np. XT z częstotliwością zegarową 4.77 MHz) zwłaszcza przy wyższych szybkościach transmisji. W praktyce wymagany jest komputer klasy XT pracujący z częstotliwością zegarową 8 MHz lub komputer AT. Obciążenie komputera jest 24-krotnie większe, aniżeli w przypadku obsługi kontrolera TNC pracującego z tą samą szybkością transmisji. 

	Podobnie jak nowsze wersje oprogramowania TF pozwala on na pracę w protokóle DAMA.

	Sterownik TFPCX, jako program rezydentny, zajmuje pewien obszar pamięci komputera co może spowodować konieczność zmniejszenia rozmiarów buforów używanych przez programy terminalowe (SP, GP).

	Konfiguracja programu SP dla pojedyńczego modemu jest identyczna jak w przypadku wspólpracy ze sterownikiem TFPCR i wymaga podania pseudonumeru złącza szeregowego (5 lub 5H).

	W przypadku wykorzystania dwóch modemów lub kontrolera USCC program SP musi być skonfigurowany jak dla współpracy z kontrolerem DRSI (wymagane jest użycie SP w wersji 5.xx lub późniejszej). Sterownik TFPCX musi być także wywołany w trybie DRSI. 

	Równoległa praca ze sterownikiem TFPCR lub innymi kontrolerami TNC także wymaga użycia trybu DRSI.

	Inne programy jak GP i THP wymagają jedynie podania pseudonumeru złącza szeregowego - 5, reszta konfiguracji pozostaje bez zmian.

	Dla uniknięcia błędów i przekłamań w odbiorze może się okazać konieczne zrezygnowanie z wykorzystania pamięci EMS lub XMS. W konfiguracji programu SP należy ustawić w tym celu parametr SWP=0, GP musi być wywołany z parametrem /NOXMS.

	Nowszym rozwiązaniem jest rodzina sterowników TFX opartych o wersję TF2.7 oprogramowania kontrolerów TNC-2.



2.1. ZASADA DZIAŁANIA.



	TFPCX jest programem rezydentnym i musi być uruchomiony przed wywołaniem programu terminalowego (SP, GP). Po jego uruchomieniu i podłączeniu modemu lub płytki USCC komputer zachowuje się jak kontroler TNC. Nawiązywanie łączności i przeglądanie odebranych informacji możliwe jest po wywołaniu SP, GP lub trybu terminalowego TFPCX. Jest to więc analogiczna sytuacja jak w przypadku wywołania sterownika L2 w programie BayCom. Odbiór danych sygnalizowany jest za pomocą prostokąta migającego w prawym, górnym rogu ekranu (do włączenia wskaźnika służy parametr -C). 

	Postawa czasu dla TFPCX oparta jest na sygnale wyjściowym kanału 0 licznika 8253. Sygnał ten powoduje wywołanie podprogramu przerwania numer 8. Podprogram wywoływany jest z częstotliwością odpowiadającą półtorakrotnej szybkości pracy, a więc dla 1200 bit/s - 1800 Hz. Wyjaśnia to wspomniane powyżej wymagania odnośnie szybkości pracy komputera. 

	Zakłócenia w odbiorze pakietów mogą być także spowodowane opóźnieniami w występowaniu przerwań spowodowanymi operacjami dostępu do dyskietki lub dysku albo konfliktami z programami wykorzystującymi to samo przerwanie czy zmieniającymi parametry pracy licznika 8253. W krańcowym przypadku może dojść nawet do zawieszenia się komputera. Programami takimi są MS-Windows, Quick C, MS-Word 5.0/5.5 i niektóre sterowniki myszy. 

	Do wystąpienia problemów może dojść także w przypadku użycia sterownika pod systemem operacyjnym OS/2. 

	Błędy w odbiorze mogą być także spowodowane operacjami dostępu do pamięci EMS lub XMS oraz pracą niektórych sterowników (przykładowo EMM386 i podobnych).

	Przyczyną błędów mogą być też niektóre sterowniki klawiatury (jest to zależne od używanej wersji systemu operacyjnego DOS). Problemy związane ze sterownikami klawiatury omówione są w instrukcjach do programów terminalowych. Alternatywne rozwiązania sterowników rozprowadzane były m.in. z programem SP.

	Niektóre typy komputerów (zwłaszcza przenośnych) wyposażone są w nietypowe złącza szeregowe RS-232. W takim przypadku należy podłączyć modem do wyjścia drukarki (LPT).



2.2. PODŁĄCZENIE MODEMU.



	Modem BayCom może być podłączony do wyjścia szeregowego COM1 - COM4. Wykorzystywane są wówczas następujące przewody (w nawiasach podane są wyprowadzenia na wtyku 9-nóżkowym): 

_________________________________________________________________

DTR      nóżka 20 (4)     dane wyjściowe +/- 12 V.

RTS      nóżka 4  (7)     PTT, -12V - RX, +12V - TX.

CTS      nóżka 5  (8)     dane odbierane

GND      nóżka 7  (5)     masa.

TXD      nóżka 2  (3)     zasilanie +12V dla modemu.

_________________________________________________________________



Wyjście TxD znajduje się na stałym poziomie +12V co upraszcza zasilanie modemu. Napięcie zasilające jest nieco wyższe, aniżeli w przypadku programu BayCom. W modemach wyposażonych w obwód scalony TCM3105 może być konieczna zmiana dzielnika zasilającego nóżkę 7 tego obwodu. Po usunięciu programu za pomocą TFPCX -U sygnały TxD, DTR i RTS są wyłączane, co oznacza wyłączenie modemu. 

	Drugą możliwością jest podłączenie do wyjścia równoległego Centronics: LPT1 - LPT4. Wykorzystywane są w tym przypadku sygnały:

_________________________________________________________________

DATA1-6  nóżki 2-7        zasilanie modemu +5V.

DATA7    nóżka 8          dane nadawane, poziomy TTL.

DATA8    nóżka 9          PTT, 0V - RX, 5V - TX.

BUSY     nóżka 11         dane odbierane.

GND      nóżki 18-25      masa.

_________________________________________________________________



	Sterownik TFPCX może współpracować z dowolnymi typami modemów. Niektóre z nich (AM7910/7911) mogą wymagać przedłużenia czasu TXTAIL (patrz: rozkaz @TA). Praca z większymi szybkościami transmisji (o ile pozwala na to szybkość przetwarzania posiadanego komputera) wymaga użycia odpowiedniego modemu. 



2.3. WYWOŁANIE TFPCX.



	TFPCX wywoływany jest za pomocą rozkazu:

TFPCX [-PCOMn[:xxx] | -PLPTn[:xxx] | -PUSCC[:xxx:n:nnnn]] [-Bnnnn] [-Inn] [-Nx] [-H] [-C] [-D] [-Dx] [-Fzbiór] [-T] [-U] 



Użycie parametrów jest nieobowiązkowe (jest to zaznaczone za pomocą nawiasów kwadratowych) i w większości przypadków konieczne są jedynie niektóre z nich. Niektóre z parametrów wymagają podania kilku danych liczbowych. Są one wówczas oddzielone od siebie za pomocą dwukropka. Parametry w wywołaniu oddzielone są znakiem odstępu. Dozwolone jest użycie dużych i małych liter. 

Znaczenie parametrów:

-H powoduje wyświetlenie listy parametrów TFPCX.

-PCOMn[:xxx] pozwala na wybór złącza szeregowego (n = 1 - 4), dodatkowo można podać jego adres - xxx. Jest to konieczne tylko w przypadku nietypowej konfiguracji złącza lub dla starszych wersji BIOS nie obsługujących złączy COM3 i COM4. Przykładowo dla COM3 byłoby to wywołanie z parametrem -PCOM3:338. Adres podawany jest tu w postaci szesnastkowej. Dokładniejsze omówienie zawarte jest w instrukcji DOS lub płytki RS-232. Obsługa większej liczby wejść (do sześciu) wymaga podania odpowiedniej liczby parametrów -P w kolejności zależnej od konfiguracji urządzenia.

-PLPTn[:xxx] - wybór złącza Centronics (n = 1 - 4), dodatkowo można podać jego adres - xxx. 

-PUSCC[:xxx:n:nnnn] - parametry kontrolera USCC: xxxx - adres, n- numer przerwania, nnnn - źródło sygnału zegarowego: 0 - wyłączony, 1 - generowany przez program, 2 - dostarczany przez zewnętrzny generator, 3 - pochodzący z modemu DF9IC. Każda z cyfr liczby nnnn odpowiada jednemu z czterech wyjść kontrolera USCC. 

-Bnnnn[:nnnn] - ustala szybkość transmisji (300, 1200, 2400, 4800, 9600 bit/s, dla płytek USCC do 38400 bit/s). Szybkość podawana jest oddzielnie dla każdego z modemów lub wyjść płytki USCC. Modem BayCom przewidziany jest do pracy z szybkością 1200 bit/s, kontroler USCC może być wyposażony w modemy 9600 bit/s. Szybkości transmisji podane w konfiguracji SP, GP lub innych programów terminalowych są nieistotne. 

-Ixx - ustala numer przerwania przewidzianego do współpracy z programami terminalowymi SP i GP. Dopuszczalnym zakresem jest 0x40-0xff. Standardowo stosowane jest przerwanie 0xfd (dla odróżnienia od TFPCR), a jego zmiana konieczna jest jedynie w przypadku gdy jest ono zajęte przez inne programy. 

-N - powoduje zaniechanie wyświetlania zgłoszenia programu po jego wywołaniu. Parametr ten nie ma wpływu na wyświetlanie meldunków błędów. 

-NB - Wyłączenie migającego wskaźnika sygnalizującego odbiór danych gdy TFPCX pracuje samodzielnie (bez wywołania SP lub GP).

-ND - opóźnienie dostępów do dysku w trakcie nadawania lub odbioru pakietów w przypadku wystąpienia konfliktów.

-C[xx] - Włączenie wskaźnika nadawanie/odbiór wyświetlanego na ekranie SP (GP). Wskaźnik ten pomaga przy strojeniu blokady szumów. Wartość xx określa kolor (w postaci szesnastkowej), pierwsza cyfra odpowiada pożądanemu kolorowi tła, druga - napisów. 

-D - (debug), wywołanie w trybie testowym. W trybie tym generowany jest sygnał akustyczny o częstotliwości występowania przerwań, a więc trzykrotnie większej niż stosowana szybkość transmisji. Jego zmiany, nieregularności i zakłócenia pozwalają na wykrycie nieprawidłowości w pracy TFPCX. 

-DM - wykorzystanie meldunków płytki DRSI.

-DR - symulacja sterownika DRSI.

-Fzbiór - podaje nazwę zbioru zawierającego parametry konfiguracyjne, standardowo stosowany jest zbiór TFPCX.INI. Zbiór ten i zawarte w nim parametry konieczne są jedynie do pracy w trybie terminalowym. W przypadku wspólpracy z SP (GP) obowiązują parametry tam ustalone. Zbiór TFPCX.INI jest zbiorem ASCII i może być modyfikowany za pomocą dowolnego edytora ASCII. Przykładowo może on zawierać następujące rozkazy oprogramowania WA8DED/TF ("^" oznacza znak daszka): 

^F 6

^I <znak>

^N 16

^O 2

^P 64

^R 1

^T 25

^U <tekst powitalny>

^W 25

Wyjaśnienie ich znaczenia podane jest w spisię rozkazów programu terminalowego, a wyświetlenie wartości następuje po podaniu rozkazu TFPCX -H. 

	Pod wersjami MS-DOS 5.xx i 6.xx sterownik TFPCX może zostać załadowany do górnego obszaru pamięci komputera. Do tego celu należy użyć rozkazu LOADHIGH. Możliwe jest jednakże wystąpienie konfliktów ze sterownikiem EMM386.

	Wartościami standardowymi (w przypadku wywołania bez dodatkowych parametrów są: 

-PCOM1, -B1200 i -Ifd.

Do pracy w zakresie KF i z modemem podłączonym do LPT1 konieczne byłoby wywołanie:

TFPCX -PLPT1 -B300.

TFPCX może obsługiwać do dwudziestu kanałów logicznych.

	Po podłączeniu modemu, uruchomieniu SP albo GP i włączeniu podsłuchu (monitorowania) na ekranie powinny być wyświetlane odbierane pakiety. W przeciwnym przypadku należy usunąć TFPCX za pomocą: TFPCX -U i wywołać go ponownie w trybie testowym. Jakość otrzymanego sygnału dźwiękowego wskazuje tu na występujące problemy. Należy zwrócić uwagę na różnicę jakości przed i po wywołaniu SP (GP). Zupełny brak tonu wskazuje na różnice konstrukcji komputera, a serie nieregularnych trzasków po uruchomieniu SP (GP) na jego przeciążenie (zbyt małą szybkość). W obu tych przypadkach należy zrezygnować z użycia TFPCX. 

	Brak odbioru mimo poprawnego tonu wskazuje na występowanie problemów z modemem lub po stronie radiowej.

	Dopiero po uzyskaniu poprawnego odbioru można przystąpić do prób nadawania. Program po zakończeniu pracy może być usunięty za pomocą rozkazu: TFPCX -U. 



2.4. PROGRAM TERMINALOWY.



	TFPCX wyposażony jest w bardzo prosty program terminalowy, dzięki czemu możliwa jest także praca bez wykorzystania programu SP (GP). Po wywołaniu części rezydentnej należy wywołać część terminalową za pomocą rozkazu: TFPCX -T. Do zakończenia pracy terminalu służy kombinacja ALT-X, przedtem zalecane jest wyłączenie podsłuchu (monitorowania) za pomocą rozkazu ESC MN. Program terminalowy może być także stosowany do współpracy ze sterownikami TFPCR i DRSI-TNCTSR. 

	W trybie terminalowym użytkownik ma do dyspozycji następujące rozkazy (odpowiadające rozkazom WA8DED i TF z modyfikacjami dla protokółu DAMA):

_________________________________________________________________

B <czas> - oczekiwanie (ang. timeout) w protokóle DAMA, wartość od 1 do.600 sek, standardowo 120. Wartość 0 powoduje wyłączenie rozpoznawania stacji DAMA. Normalnie stacje DAMA są rozpoznawane automatycznie i zasadniczo nie ma potrzeby zmiany powyższego czasu.

C znak [znak ...] - rozkaz połączenia z podaniem stacji przekaźnikowych, w kanale logicznym 0 mogą być nadawane pakiety w trybie bezpołączeniowym. Wartość identyfikatora wtórnego ustalana jest automatycznie w przypadku połączeń wielokrotnych z tym samym korespondentem. Możliwe są połączenia wewnętrzne z własną stacją. Numer wyjścia może być podany w rozkazie lub jest brany z listy zakładanej za pomocą rozkazu @L. W przypadku jego braku wykorzystywany jest kanał monitora (tryb bezpołączeniowy). W przypadku wielokrotnego połączenia z tym samym korespondentem dokonywana jest automatyczna zmiana identyfikatora wtórnego (SSID). 

D - przerwanie połączenia.

F sek - czas oczekiwania na odpowiedź (FRACK) w sekundach, standardowo 4. Wartości powyżej 16 oznaczają wielokrotność 10 ms. 

G 0|1 - wczytanie informacji (0) lub stanu programu (1) w trybie podporządkowanym.

I <własny_znak> - wprowadzenie własnego znaku.

JHOST 0|1 - przełączanie trybu terminalowego (0) i podporządkowanego (1).

L [0 ... 10] - wyświetlenie informacji o stanie połączeń w wybranym kanale.

M NIUSC+- - wybór trybu monitorowania, standardowo IU.

N 0...127 - liczba powtórzeń pakietu, standardowo 10, 0 - nieograniczona.

O 1...7 - liczba niepotwierdzonych pakietów (MAXFRAME), standardowo 4. 

P 0...255 - wartość progowa (ang. persistence) dla algorytmu dostępu do kanału radiowego, standardowo 64, przy pracy w protokóle DAMA stosowana jest wartość 255 niezależnie od wprowadzonej.

R 0|1 - włączenie lub wyłączenie retransmisji na poziomie warstwy drugiej.

QRES - przełączenie w tryb terminalowy (jak JHOST 0).

S 0...20 - wybór kanału logicznego, 0 - tryb bezpołączeniowy.

T 0...127 - czas TXDELAY w postaci wielokrotności 10 ms, standardowo 30.

U 0|1 - nadawanie tekstu powitalnego (1), standardowo 0.

V 1|2 - wybór wersji protokółu AX.25, obecnie stosowana wersja 2.

W 0...127 - czas oczekiwania (ang. slot time) dla algorytmu dostępu do kanału radiowego, wielokrotność 10 ms, standardowo 10.

X 0|1 - blokada nadawania (0).

Y 0...10 - maksymalna liczba połączeń, 10.

@A1 0...65535 - parametr uśredniania czasu oczekiwania SRTT przy wzroście czasu propagacji pakietu w sieci - RTT, standardowo 7. SRTT = (A1 x SRTT + RTT)/A1 + 1). DAMA.

@A2 0...65535 - parametr uśredniania czasu oczekiwania SRTT przy zmniejszeniu się czasu propagacji RTT, standardowo 15. SRTT = (A2 x SRTT + RTT)/A2 + 1). DAMA.

@A3 2...16 - współczynnik do obliczania T1, standardowo 2. T1=A3xSRTT. DAMA.

@B - podanie liczby wolnych buforów komunikacyjnych.

@C 0...63 - służy do ustawienia poziomu reakcji blokady szumów, 0 - blokada wyłączona.

@D - 0|1 - dupleks (1), normalnie 0.

@I 1...256 - maksymalna długość pakietu odpytującego IPOLL, 0 nie nadawane, standardowo 60. DAMA.

@L wyjście:znak ... - pozwala na przyporządkowanie każdemu z wyjść znaku osiągalnej przez nie stacji (np. węzłowej). "@L" bez podania parametru powoduje wyświetlenie listy, "@L"- - jej skasowanie. Dla retransmisji skrośnej lista musi zawierać znaki obu uczestniczących stacji. 

@S - informuje o stanie połączenia.

@ST wyjście - dane statystyczne odnoszące się do podanego wyjścia. Są to w kolejności: numer wyjścia, jego typ, całkowita liczba nadanych pakietów, liczba nadanych pakietów informacyjnych (I), liczba potwierdzonych pakietów informacyjnych, całkowita liczba odebranych pakietów, liczba odebranych pakietów informacyjnych (I), liczba prawidłowo odebranych pakietów informacyjnych oraz liczba błędów występujących w kontrolerze USCC (dla modemów - 0). "@ST-" służy do zerowania wskazań.

@T2 0...255 - czas T2, 100 x 10 ms.

@T3 0...32267 - czas T3, 18000 x 10 ms.

@T4 - odpowiada czasowi T2 dla DAMA.

@TA - TXTAIL, odcinek czasu przed wyłączeniem nadajnika w postaci wielokrotności 10 ms (0 - 65535). Modemy wyposażone w obwód scalony 7910/7911 mogą wymagać dobrania wartości tego parametru.

@U 0|1 - Ustala czy pakiety nienumerowane UI nadawane są z ustawionym bitem POLL.

@V 0|1 - włączenie lub wyłączenie kontroli znaków, standardowo 0.

_________________________________________________________________

	Brak jest następujących rozkazów zawartych w oprogramowaniu TF (2.3b): A, E, H, K, @F, @K i @M. 

	Po połączeniu z węzłem pracującym w protokóle DAMA TFPCX przechodzi automatycznie w ten tryb i nadaje informacje jedynie na rozkaz węzła. Pakiety odebrane od węzła DAMA wyświetlane są w okienku monitora z dodatkiem "[DAMA]".

	W systemie DAMA stacja użytkownika kontaktuje się z węzłem nie proszona jedynie w trakcie wywołania, dalsza komunikacja sterowana jest przez węzeł, który odpytuje po kolei wszystkie połaczone stacje. Daje to zmniejszenie liczby kolizji pomiędzy nie słyszącymi się stacjami. W okolicach w których brak jest węzłów DAMA niemożliwe jest stosowanie tego systemu. Parametry dla systemu DAMA są niezależne od ustalonych dla zwykłej pracy pakiet radio.

	Sterownik TFPCX może obsługiwać do sześciu wyjść zewnętrznych i dwa wyjścia lokalne (mogą one być wykorzystywane do połaczeń próbnych). Wyjścia te ponumerowane są od 0 do 7. W przypadku korzystania z większej liczby wyjść poszczególne rozkazy muszą zawierać odpowiednie numery zakończone dwukropkiem, przykładowo C 1: <znak>. Meldunki wyświetlane na ekranie poprzedzone są także numerem wyjścia. Numer ostatnio używanego wyjścia jest zapamiętywany przez TFPCR, dzięki czemu nie musi on być powtarzany w każdym rozkazie przeznaczonym dla tego samego wyjścia. Niektóre z programów terminalowych mogą jednak wymagać powtarzania numeru w każdym z rozkazów.

	Rozkazy: B, O, P, T, W, X, @C, @D, @T2, @T4 i @TA odnoszą się do każdego z wyjść oddzielnie.

	Sczegółowy opis funkcji sterownika TFPCX przeznaczony dla programistów zawarty jest w opisie rodziny sterowników TFX. 



2.5. BLOKADA SZUMÓW.



	Sterownik TFPCX jest wyposażony w podprogram blokady szumów pozwalający na otwarcie blokady szumów odbiornika. Próg reakcji blokady szumów TFPCX ustalany jest za pomocą rozkazu @C 0...63. Wartość 0 powoduje wyłączenie tej funkcji, pozostałe - wartość progową, która powinna być ustalona praktycznie na podstawie obserwacji wskaźnika nadawanie/odbiór. Próby dobrze jest rozpocząć od wartości 25. Podprogram blokady szumów reaguje tylko na sygnały pakiet radio o tej samej szybkości transmisji i powinien być wyłączony w kanałach mieszanych (przykładowo 1200/9600 bit/s). 



2.6. UZUPEŁNIENIA W WERSJI 2.00



- Obsługa kontrolera BayCom USCC (parametr -PUSCC) z czterema wyjściami.

- Obsługa dwóch modemów BayCom równolegle (należy podać dwukrotnie parametr -PCOM/LPT). Maksymalna liczba wyjść wynosi 8 z tego dwa ostatnie mogą być używane jedynie do połaczeń wewnętrznych.

- Obsługa kontrolera DRSI (parametr -DR, rozkazy P, @ST).

- Różne kolory nadawanych i odbieranych tekstów (parametr -C).

- Parametr TXTAIL dla modemów wyposażonych w obwód scalony AM7910/11 (rozkaz @TA).

- Możliwość pracy jako węzeł skrośny (rozkaz @L).

- Zwiększenie liczby kanałów logicznych do 20.



�



3. STEROWNIK TFPCX2IP



	Współpracę oprogramowania TCP/IP (różnych wersji NOS j.np. JNOS, WNOS) z modemem BayCom zapewnia zasadniczo sterownik AX25.COM. Do jego słabych stron należy jednak mniej korzystny niż w przypadku TFPCX algorytm dekodowania pakietów i niemożność korzystania z modemów wyposażonych w demodulator XR2211. 

Zasadniczą różnicą między algorytmami stosowanymi przez oba wymienione sterowniki jest to, że sterownik AX25.COM dokonuje bieżących pomiarów czasu między zmianami poziomu logicznego na wejściu CTS złącza COM natomiast sterownik TFPCX próbkuje sygnał trzykrotnie w czasie trwania bitu co okazało się skuteczniejsze. 

	Przyczyny te spowodowały, że Piotr, SQ6BOT (@ SR6BOX.#WRO.POL.EU) opracował dodatek do sterownika TFPCX (w wersji 2.00) pozwalający na współpracę programów z rodziny NOS z modemem BayCom. Dodatek ten nosi nazwę TFPCX2IP i wymaga uprzedniego załadowania sterownika TFPCX (wyłącznie w w. 2.00). Obecna wersja programu dodatkowego nie pozwala na zmianę parametrów sterownika TFPCX (TXDELAY, P-PERSISTENCE, TXTAIL itp.). W razie potrzeby można posłużyć się do tego celu programem GP lub podobnym. Sterownik TFPCX2IP korzysta z przerwania programowego 0x60.

	W przyszłości przewidziane jest wypuszczenie bardziej komfortowych w obsłudze wersji sterownika.





�



4. ZESTAW ROZKAZÓW OPROGRAMOWANIA WA8DED (TF).



	Dla porównania przytaczam zestaw rozkazów oprogramowania WA8DED i TF:

_________________________________________________________________

A [0|1]               - automatyczne dodawanie znaków LF po CR na złączu 

                        RS-232 (0 - wyłączona, 1 - włączone). 

                        Domyślnie włączone (1).

B [<n>]               - czas oczekiwana przed wyłączeniem protokółu

                        DAMA w przypadku braku zapytań. Wartość 0 

                        oznacza wyłączenie protokółu. Zasadniczo

                        włączenie i wyłączenie odbywa się automatycznie.

                        W odpowiedzi na zapytanie wyświetlana jest wartość

                        początkowa i w nawiasach bieżąca np. 120 (93).

                        Domyślnie 120.

C <znak> [<znak>...]  - (ang. connect), rozkaz nawiązania połączenia 

                        ze stacją o podanym podanym znaku, w miarę 

                        potrzeby przez odpowiednie stacje przekaźnikowe.

D                     - (ang. disconnect), rozkaz przerwania

                        połączenia.

E [0|1]               - włączenie (1) lub wyłączenie (0) echa w kanale RS-232

F <sek>               - (ang. frame acknowledge), czas oczekiwania

                         na pokwitowanie od korespondenta.

                        Wartości poniżej 15 oznaczają sekundy 

                        (zakres 1- 15), powyżej - milisekundy.

                        Domyślnie 4 lub 250 w zależnosci od wersji TF.

G [0|1]               - służy do odpytywania kanałów logicznych kontrolera.

                        Dostępny tylko w trybie podporządkowanym.

H                     - wyświetlenie listy odbieranych stacji (=MH).

H n                   - n = 0 : zaprzestanie prowadzenia listy.

                        n = 1 : wznowienie prowadzenia listy.

                        n = 2 : kasowanie listy.

                        n > 2 : określa długość listy.

I <znak>              - podanie własnego znaku wywoławczego.

JHOST[0|1]            - służy do przełączania w tryb podporzadkowany (1)

                        lub terminalowy (0).

K n                   - n = 0 : pakiety monitorowane 

                        wyświetlane są bez podania czasu.

                        n = 1 : do treści informacji o stanie 

                                programu dodany jest czas i 

                                data.

                        n = 2 : czas i data dodane są też do

                                treści pakietów monitorowanych.

K HH:MM:SS            - nastawienie zegara.

K MM/DD/RR            - ustawienie daty w formacie amerykańskim.

K DD.MM.RR            - ustawienie daty w formacie europejskim.

L [0..10]             - wyswietla informacje o stanie połączeń w kanałach

                        logicznych. Podawany jest znak korespondenta, znaki

                        stacji przekaźnikowych, liczba pakietów oczekujących

                        na transmisję, liczba pakietów niepokwitowanych i 

                        stan licznika powtórzeń. Kanał aktualnie używany

                        zaznaczony jest za pomocą znaku plus.

M s                   - tryb monitorowania (s może być jedną z 

                        poniższych możliwości lub ich kombinacją).

                        N - monitor wyłączony.

                        U - monitorowanie pakietów UI.

                        I - monitorowanie pakietów I.

                        S - monitorowanie pakietów sterujących.

                        + - dodanie znaku do listy stacji monitorowanych.

                        - - dodanie znaku do listy stacji ignorowanych.

                        Domyślnie: UI. Niedozwolone jest jednoczesne

                        podanie parametrów '+' i '-'.

N <liczba>            - retry, maksymalna liczba powtórzeń (0 - 

                        127, 0 nieograniczona, standardowo 10). 

O <liczba>            - (ang. maxframe), maksymalna liczba

                        niepokwitowanych pakietów 

                        (1 - 7, standardowo 2)

P <wartość>           - próg (0 - 255, standardowo 32).

                        Dla protokółu DAMA przyjmowana jest wartość 255.

QRES                  - Przyjęcie przez parametry wartości domyślnych i

                        ponowny start programu.

R 0|1                 - włączenie lub wyłączenie retransmisji 

                        pakietów na poziomie warstwy 2.

S [0..10]             - wybór kanału (0 oznacza kanał monitora.

                        Domyślnie: 0.

T <czas>              - (ang.txdelay), czas oczekiwania po

                        włączeniu nadajnika (w jednostkach 

                        (po 10 ms, 0 - 127, standardowo 30).

U 0|1                 - nadawanie tekstu powitalnego (CTEXT)

                        lub rezygnacja z niego. Wyłączenie tekstu nie

                        powoduje jego skasowania.

U 1 <tekst>           - wprowadzenie tekstu powitalnego.

V                     - odpytanie wersji protokółu AX.25.Wersja 1 nie

                        jest już używana.

W <czas>              - określenie czasu oczekiwania (0 -127 ms, 

                        standardowo 10).

Usprawniony sposób losowego dostępu do kanału polega na wygenerowaniu liczby losowej, porównaniu jej wartości z parametrem progowym, jeżeli wartość ta jest mniejsza następuje odczekanie zadanego odcinka czasu (ang. slot time) przed podjęciem ponownej próby. Dla dopuszczenia innych do głosu zalecana jest wartość progu 40 - 64 i czasu oczekiwania 10 ms. 

X 0|1                 - zablokowanie (lub aktywacja)

                        przełączania nadawanie - odbiór (PTT).

Y <liczba>            - dopuszczalna liczba równoległych

                        połączeń (0 do 10, standardowo 4).

Z [0..3]              - sterowanie wyświetlaniem informacji na ekranie i

                        synchronizacja przepływu danych w złączu RS-232.

                        0 - TNC nadaje dane natychmiast do komputera,

                            niezależnie od tego czy operator wprowadza

                            dane z klawiatury czy też nie.

                            Protokół XON/XOFF wyłączony.

                        1 - TNC czeka na zakończenie linii pisanej

                            przez operatora.

                            Protokół XON/XOFF wyłączony.

                        2 - wyświetlanie jak dla 0, XON/XOFF włączony.

                        3 - wyświetlanie jak dla 1, XON/XOFF włączony.

                        Domyślnie: 3.

@A1 [<n>]             - wprowadzenie stałej a1 do obliczania czasu SRTT.

                        Domyślnie: 7.

@A2 [<n>]             - wprowadzenie stałej a2 do obliczania czasu SRTT.

                        Domyślnie: 15.

@A3 [<n>]             - wprowadzenie stałej a3 do obliczania czasu SRTT.

                        Domyślnie: 3.

@B                    - lista wolnych buforów.

@D 0|1                - półdupleks (0) lub pełny dupleks (1).

@I [<n>]              - maksymalna długośc pakietu odpytującego IPOLL.

                        Domyślnie: 60.

@K                    - przełączenie w tryb KISS.

@M [0|1]              - Wyswietlanie znaków na ekranie w trybie 7- lub

                        8-bitowym (1). W trybie 7-bitowym znaki 

                        nieczytelne poprzedzone są daszkiem, w trybie

                        8-bitowym nie ulegają zmianie.

                        Domyślnie: 1.

@S                    - informacja o bieżącym stanie połączenia.

@T2 <czas>            - odcinek czasu T2 (0 - 65535, w

                        jednostkach po 10 ms). T2 jest czasem

                        oczekiwania przed nadaniem pokwitowania.

                        Domyślnie: 150.

@T3 <czas>            - odcinek czasu T3, j.w. T3 jest odstępem

                        czasu między kolejnymi pakietami sprawdzającymi

                        połączenie w przypadku braku aktywności.

                        Domyślnie: 18000.

@V 0|1                - włączenie lub wyłączenie kontroli 

                        prawidłowości znaków wywoławczych.

_________________________________________________________________



	Rozkazy C, D, F, N i O odnoszą się do aktualnie aktywnego kanału, jeżeli aktywny jest kanał 0 (monitora) - do wszystkich.

	Rozkazy H i K zawarte są w wersji oprogramowania NORD><LINK (TF) dla TNC2C, TNC2S, TNC21S, TNC2H itd., dla oprogramowania WA8DED istnieje zastępcza funkcja K. 

	Więcej informacji nt. trybu podporządkowanego i oprogramowania TF można znaleźć w instrukcjach do kontrolera TNC-2 i do rodziny sterowników TFX.
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