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1. WSTĘP





	TFX (obecnie w wersji 2.8) jest rodziną sterowników symulujących kontroler TNC wyposażony w rozszerzoną wersję oprogramowania TF (skrót pochodzi o nazwy "The Firmware eXtended") opracowanego przez niemiecką grupę NORD><LINK. W jej skład wchodzą programy TFX_UART, TFX_PORT, TFX_KISS i TFX_PAR. W dalszym ciągu instrukcji oznaczane są one dla uproszczenia za pomocą skrótu TFX, pełne oznaczenia stosowane są tylko w miejscach przedstawiających indywidualne cechy charakterytyczne odpowiedniego programu. Autorem sterowników, przeznaczonych dla komputerów PC jest Andreas Gal, DB7KG (@ DB0HRO.#MVP.DEU.EU).


	Sterowniki TFX przewidziane są do współpracy z szeroką gamą modemów przeznaczonych dla różnych szybkości transmisji:


- modemami BayCom 1200 i 2400 bit/s podłączonymi do złącza szeregowego RS-232 (TFX_UART i TFX_PORT). Złącza szeregowe mogą być wyposażone w obwody UART następujących typów: 8250, 16450, 16550A, 16550AF i 16660AF. Podobnie jak pozostałe tego typu sterowniki TFX nie współpracuje prawidłowo z niektórymi starszymi i nietypowymi rozwiązaniami złączy i starszą błędną serią obwodów UART typu 16550. Odchyłki częstotliwości zegarowej na niektórych płytach głównych są automatycznie korygowane. Zalecane jest stosowanie w pierwszym rzędzie sterownika TFX_UART, ponieważ stanowi on mniejsze obciążenie dla komputera. Jedynie w przypadku wystąpienia problemów w jego pracy należy spróbować sterownika TFX_PORT.


- modemami Digicom 1200 bit/s podłączonymi do złącza drukarki (LPT, TFX_PORT). Sterownik TFX_PORT przeznaczony jest w pierwszym rzędzie do obsługi złącza drukarki.


- modemami BayCom PAR96 dla szybkości transmisji 9600 bit/s podłączonymi do złącza drukarki (LPT, TFX_PAR)


- kontrolerami TNC w trybie KISS (TFX_KISS), np. dla kontrolerów starszych typów, dla których brak jest oprogramowania TF lub jeżeli jego instalacja jest z jakichś względów niekorzystna, przykładowo PK-232 (dla zachowania innych rozdzajów emisji) lub kontrolerów wyposażonych w skrzynkę elektroniczną i oprogramowanie TAPR (przykładowo MFJ-1270). Sterownik ten może służyć do sprzęgania skrzynek elektronicznych np. DieBox z węzłami sieci. 


	Sterowniki TFX wyposażone są w protokół DAMA. Mogą one współpracować ze znanymi proramami terminalowymi dla trybu podporządkowanego np. XP (DB7KG), SP, GP (DH1DAE), THP (DL1BHO), TERM (DL5FBD), CT (K1EA), DIEBOX (DF3AV) i in.


	Autor programów zwraca szczególną uwagę na fakt, że konflikty z innymi programami rezydentnymi mogą być przyczyną nieprawidłowości w pracy sterowników. Na życzenie autor udostępnia kod źródłowy programu pod warunkiem, że programy w których zostanie on wykorzystany będą udostępnione grupie NORD><LINK. Kod źródłowy nie może być wykorzystany komercyjnie bez zgody autora.


	Sterowniki przeznaczone są do nieodpłatnego rozpowszechniania w środowiskach krótkofalarskich i użytkowników pasma CB. Po uzyskaniu zgody autora mogą one być nieodpłatnie dodawane do produktów komercyjnych.


	Przed wykorzystaniem sterownika należy zapoznać się z fragmentami niniejszej instrukcji dotyczącymi posiadanego programu terminalowego i jego konfiguracji a najlepiej także i z jego instrukcją. Wykaz parametrów wywołania wyświetlany jest po podaniu rozkazu "TFX -?".


	Jak wspomniano na początku sterowniki TFX symulują kontroler TNC, dzięki czemu ich użytkownik może posługiwać się jednym z wymienionych wcześniej modemów. Jest to rozwiązanie tańsze i często praktyczniejsze, jednak kontrolery TNC mają też swoje zalety. Jedną z nich jest możliwość autonomicznej pracy bez włączenia komputera i np. rejestracji otrzymanych wiadomości w prywatnej skrzynce elektronicznej.


	Sterowniki TFX posługują się zestawem rozkazów zbliżonym do zestawu oprogramowania TF. 





2. WYWOŁANIE I KONFIGURACJA





	Sterowniki wywoływane są za pomocą następującego rozkazu:


  TFX [-?] <parametry>


Parametry wywołania poprzedzone są znakiem "-" i nie mogą zawierać znaków odstępu. Duże i małe litery nie są rozróżniane. Symbol parametru i jego wartość liczbowa oddzielone są od siebie za pomocą dwukropka.


	Sterownik TFX musi być załadowany przed wywołaniem programu terminalowego. Wygodne jest więc wywoływanie za pomocą pliku wsadowego typu BAT. Podobnie jak w przypadku sterowników TFPCR i TFPCX istotne parametry protokółu mogą być podane w zbiorze TFX.INI, np:


  (TFX.INI)


  >> ^I OE1KDA


  >> ^M N


  >> ^C CQ


  >> Jestem QRV!





	Znak daszka zastępuje tutaj klawisz "Escape" (ESC). W powyższym przykładzie po wprowadzeniu znaku wywoławczego nadawany jest tekst informacyjny w postaci pakietów nienumerowanych UI. Zawartość zbioru jest dowolna - mogą tam być używane wszystkie rozkazy.


Wywołanie z wykorzystaniem zbioru TFX.INI wygląda następująco:


TFX -C:2 < TFX.INI





2.1. PARAMETRY





	Sterownik może być załadowany do górnego obszaru pamięci (UMB), należy w tym celu posłużyć się rozkazem LOADHIGH. Istnieje jednak niebezpieczeństwo wystąpienia konfliktu ze sterownikiem EMM386 lub jego odpowiednikami. Ponieważ obszar pamięci EMS jest ostatnio rzadko używany można wywołać sterownik z parametrem '/NOEMS'. Zapewnia on wówczas jedynie dostęp do obszaru UMB.


	W linii rozkazowej można podać następujące parametry:


-? - wywołanie pomocy (spisu parametrów)


-M:xxx - liczba buforów. Dopuszczalnym zakresem jest 200 - 499, wartością domyślną 400. Pojemność buforów jest dwukrotnie większa aniżeli w oprogramowaniu TF2.6 kontrolera, 400 buforów sterownika odpowiada więc 800 buforom w kontrolerze.


-I:xx - numer przerwania programowego (40-FF). Standardowo jest to przerwanie 0xFD, zmiana konieczna jest jedynie w przypadku wystąpienia konfliktów albo szczególnych wymagań niektórych programów, np. CT (autorstwa K1EA) korzysta zawsze z przerwania 0xFF.


	Po załadowaniu sterownika wyświetlany jest następujący meldunek (pierwsza jego część jest wspólna dla wszystkich sterowników, druga zależy od typu sterownika):


  ________________________________________________


  | TFX v2.7b.8 10 Channels  800 Buffers  Int FD |


  |     TheFirmware Version 2.7b / DAMA/XHOST    |


  | Copyright by NORD><LINK (DB7KG), Oct 06 1996 |


  |         Free for non-commercial usage        |


  ________________________________________________








2.1.1. KONFIGURACJA TFX_UART





	Druga część meldunku dla sterownika TFX_UART wygląda następująco:





  |  8253/4 clock is 1.19 MHz [1] (autodetect)   |


  |  COM1 (03F8 / 04),  1200 Baud,  AFSK-Modem   |


  ________________________________________________





  W pierwszej linii podana jest częstotliwość sygnału zegarowego generowanego przez obwód 8253, możliwe są wartości:


  8253/4 clock is 0.59 MHz [0]


  8253/4 clock is 1.19 MHz [1]


  8253/4 clock is 2.38 MHz [2]


Parametry:


-X - wybór jednej z podanych powyżej opcji (liczby w nawiasach kwadratowych). 


Jest to konieczne jedynie w przypadku błędu w automatycznym rozpoznaniu czestotliwości zegarowej. Konieczne może być wypróbowanie wszytkich trzech alternatyw przed znalezieniem właściwej.


-C - deklaracja złącza szeregowego, np. dla złącza COM4


TFX_UART -C:4


Złącze to zostaje zarezerwowane i jest niedostępne dla innych programów. Jest ono zwalniane po usunięciu sterownika. Adres i numer przerwania są odczytywane z obszaru pamięci BIOS-u.


-R - deklaracja niestandardowego przerwania, np. przerwanie nr. 10 dla złącza COM4 musi być podane w postaci:


TFX_UART -C:4 -R:10


-B:nnnn - szybkość transmisji w kanale radiowym (HDLC). Domyślnie 1200 bit/s, dla modemów szeregowych dozwolone są: 300, 1200, 2400 i 4800 bit/s.


Przykład:


TFX_UART -C:4 -R:7 -B:2400 dla modemu 2400 bit/s na COM4 i przerwania nr. 7. Maksymalna szybkość transmisji zależna jest od szybkości przetwarzania komputera.





2.1.2. KONFIGURACJA TFX_PORT





	Druga część meldunku dla sterownika TFX_PORT wygląda jak następuje:





  |  COM1 (03F8 / --),  1200 Baud,  AFSK-Modem   |


  ________________________________________________





Parametry:


-C - deklaracja złącza szeregowego, np. dla złącza COM4


TFX_PORT -C:4


Złącze to zostaje zarezerwowane i jest niedostępne dla innych programów. Jest ono zwalniane po usunięciu sterownika. Adres i numer przerwania są odczytywane z obszaru pamięci BIOS-u.


-P - deklaracja złącza drukarki.


Niedozwolone jest jednoczesne podawanie parametrów -P i -C.


-B:nnnn - szybkość transmisji w kanale radiowym (HDLC). Domyślnie 1200 bit/s, dla modemów szeregowych dozwolone są: 300, 1200, 2400 i 4800 bit/s.


Przykład:


TFX_PORT -C:4 -B:2400 dla modemu 2400 bit/s na COM4


Maksymalna szybkość transmisji zależna jest od szybkości przetwarzania komputera.





2.1.3. KONFIGURACJA TFX_KISS





	Druga część meldunku dla sterownika TFX_KISS wygląda jak następuje:





  |  COM1 (03F8 / 04),  19200 Baud,  KISS-TNC    |


  ________________________________________________





	Ostatni parametr odnosi się do sposobu obliczania sumy kontrolnej CRC:


KISS-TNC   [0]: brak sumy kontrolnej.


SMACK/KISS [1]: sposób zdefiniowany w protokole SMACK.


RMNC/KISS  [2]: w oparciu o standard RMNC.


Parametry:


-X - wybór sposobu obliczania sumy kontrolnej (przez podanie liczby z nawiasów kwadratowych).


-C - deklaracja złącza szeregowego, np. dla złącza COM4


TFX_KISS -C:4


Złącze to zostaje zarezerwowane i jest niedostępne dla innych programów. Adres i numer przerwania są odczytywane z obszaru pamięci BIOS-u.


-R - deklaracja niestandardowego przerwania, np. przerwanie nr. 10 dla złącza COM4 musi być podane w postaci:


TFX_KISS -C:4 -R:10


-B:nnnn - szybkość transmisji na złączu szeregowym. Domyślnie 19200 bit/s, dla modemów szeregowych dozwolone są: 300 - 115200 bit/s. Nie jest to szybkość używana w kanale radiowym !


Przykład:


TFX_UART -C:4 -R:7 -B:115200 dla 115200 bit/s na COM4 i przerwania nr. 7. Maksymalna szybkość transmisji zależna jest od szybkości przetwarzania komputera.





2.1.4. KONFIGURACJA TFX_PAR





	Druga część meldunku dla sterownika TFX_KISS wygląda jak następuje:





  |  LPT1 (0278 / 07), 9600  Baud, PAR-Modem     |


  ________________________________________________





Parametry:


-P - deklaracja złącza drukarki, do którego podłączony jest modem PAR9k6.


-R - deklaracja niestandardowego przerwania dla złącza drukarki. TFX_PAR jest jedynym sterownikiem, który korzysta z przerwań dla drukarki, w przypadku braku odbioru należy wypróbować przerwanie złącza szeregowego. Szybkość transmisji jest rozpoznawana automatycznie. Maksymalna szybkość transmisji zależna jest od szybkości przetwarzania komputera.





3. INSTALACJA





	W rozdziale tym podane są sposoby instalacji i konfiguracji niektórych popularnych programów terminalowych dla trybu podporządkowanego. Właściwy sterownik musi być wywołany przed uruchomieniem programu terminalowego. Oprócz tego konieczne jest wprowadzenie odpowiednich parametrów w konfiguracji programu (w zbiorach konfiguracyjnych lub menu). Niektóre z parametrów programu terminalowego (np. szybkość transmisji) są ignorowane i zależne jedynie od parametrów wywołania sterownika. Parametry protokółu i "kontrolera" TNC - np. TxDelay, MAXFRAME itp. - są ustalane przez program terminalowy tak samo jak dla rzeczywistego kontrolera. Są one ustalone w konfiguracji programu terminalowego lub mogą być zmieniane w oknie dialogowym otwieranym najczęściej za pomocą klawisza ESC (patrz: spis rozkazów).


	Sterownik umieszczony jest rezydentnie w pamięci komputera i dlatego też pozostawia mniej miejsca dla buforów programu. W razie potrzeby należy zredukować ich liczbę lub pojemność.





3.1. PROGRAM XP (DB7KG)





	W zbiorze CONFIG.XP w części TNC należy zadeklarować 'CFG=PORT0:5' i 'CFG=TYPE0:TFPC'. Program XP rozpoznaje automatycznie sterowniki TFX/TPFCR/TFPCX.





3.2. PROGRAM SP





	Konfiguracja SP jest identyczna jak dla sterownika TFPCR. Zbiór CONFIG.SP (uprzednio SP.CFG) musi zawierać wpis 'CFG=PORT0:5H'. W praktyce nie zauważa się różnic w stosunku do sterowników TFPCR/TFPCX.





3.3. PROGRAM GP (DH1DAE)





	Program GP nie wymaga podjęcia żadnych kroków konfiguracyjnych. Należy jedynie załadować sterownik i wywołać program terminalowy. 





3.3. PROGRAM THP (DL1BHO)





	Program THP wymaga podania w konfiguracji (zbiorze CONFIG.PR) pseudo-numeru złącza równego 5.





3.4. PROGRAM TERM (DL5FBD)





	Współpraca zapewniona jest począwszy od wersji 9.71. Po uruchomieniu programu należy w menu konfiguracyjnym (otwieranym za pomocą kombinacji alt-P) wprowadzić:


  V24-COMx:     5


  Handshake:    S


  Schutzzeiten: 0





3.5. OPROGRAMOWANIE DIEBOX (DF3AV)





	Oprogramowanie DieBox należy skonfigurować zgodnie z instrukcją.





3.7. SYSTEMY MS-WINDOWS, OS/2 itp.





	Czasy reakcji systemów wieloprogramowych MS-Windows 3.1, 3.11 i OS/2 są zbyt długie w stosunku do wymagań sterownika TFX i innych pokrewnych, jak TFPCR, TFPCX, AX25.COM itp. Sterowniki TFX mogą być natomiast używane w środowisku DESQVIEW. W przygotowaniu jest też wersja sterownika dla systemu operacyjnego LINUX.





4. ŁĄCZNOŚCI





	Rozdział poniższy poświęcony jest porównaniu sterowników TFX z oprogramowaniem TF2.7 dla kontrolerów TNC.





4.1. ROZKAZY





	Zestaw rozkazów sterowników TFX pokrywa się w większości z zestawem dla TF2.7. Główną różnicą jest brak rozkazów "@K" (przejście w tryb KISS) i "@F". Rozkazy "@D" i "@" mają odmienne znaczenie, nowym rozkazem jest "@N".


Funkcja rozkazu "@D" zależy od typu sterownika i modemu.





Sterownik TFX_UART:


@D 0 - praca pełnodupleksowa. Sygnał DCD jest ignorowany. Konieczne jest użycie oddzielnego odbiornika i nadajnika. 


@D 1 - sygnał DCD pochodzi z modemu - odpytywane jest odpowiednie wejście złącza RS-232. Warunkiem jest wyposażenie modemu w układ DCD (np. z XR2211).


@D 2 - rozpoznawanie zmian poziomu logicznego sygnału wejściowego, wadą jest reakcja na dowolne sygnały i szum (także sygnały 9600 bit/s). Konieczne jest zamknięcie blokady szumów odbiornika.


@D 3 - programowa generacja sygnału DCD. Blokada szumów odbiornika może pozostać otwarta. Stanowi to dodatkowe obciążenie, które może przekraczać możliwości wolnieszych komputerów. Zalecana jest wówczas alternatywa "@D 2". Rozpoznawane są tu tylko sygnały pożądane. Próg reakcji programowej blokady szumów dobierany jest za pomocą rozkazu "@D 4...100". Wartość 4 (4%) oznacza blokadę maksymalnie zamkniętą, 100 (100 %) - maksymalnie otwartą. Zalecaną na początek wartością jest 50 (50 %).





Sterownik TFX_PORT:


@D 0 - praca pełnodupleksowa. Sygnał DCD jest ignorowany. Konieczne jest użycie oddzielnego odbiornika i nadajnika. 


@D x - praca simpleksowa, ustawienie progu reakcji.





Sterownik TFX_PAR:


Sterownik ten pracuje wyłącznie w trybie simpleksowym. Blokada szumów reaguje jedynie na sygnały FSK. Jakakolwiek regulacja blokady jest zbędna.





Sterownik TFX_KISS:


@D 0 - praca simpleksowa.


@D 1 - praca pełnodupleksowa, patrz wyżej.





Dla wszystkich sterowników TFX:


Rozkaz @N - wybór kolorów wskaźnika nadawanie-odbiór w górnym prawym rogu ekranu. Standardowo jest to kolor nr. 11. Znaczenie symboli:


R = odbiór (DCD).


T = nadawanie (PTT).


X = odbiór i nadawanie.





Sterowniki TFX_UART i TFX_PORT:


@F szbkość transmisji


Rozkaz pozwala na zmianę szybkości transmisji w trakcie pracy. Dopuszczalnym zakresem jest +/- 150 bit/s. Ma on jedynie znaczenie w komunikacji CB i do celów specjalnych, w łącznościach krótkofalarskich istotne jest zapewnienie odbioru przez wszystkich.





4.3. PROTOKÓŁ DAMA





	Sterownik TFX rozpoznaje automatycznie stosowanie protokółu DAMA przez stronę przeciwną (węzeł sieci) i dokonuje natychmiast jego włączenia. Istotne parametry przyjmują wartości wymagane przez protokół.





DODATEK A: SPIS ROZKAZÓW


______________________________________________________________


Rozkaz      Parametry    Znaczenie


______________________________________________________________


 C           znak ...    połączenie (kanał 0: pakiety UI).


 D                       rozłączenie.


 F (300)    16-65535     wartość początkowa SRTT (x 10ms).


 G           [0]         odczyt informacji w trybie podporządkowanym.


             [1]         odczyt stanu kanału w trybie podporządkowanym.


 I           znak        podanie znaku wywoławczego.


 JHOST (0)    0          włączenie trybu terminaloweg.


              1          włączenie trybu podporządkowanego.


 L          [0-20]       informacja o stanie kanału.


 M (N)      NIUSC+-      tryb monitorowania (podsłuchu).


 N (10)      0-127       maks. liczba powtórzeń (0 = nieskończona).


 O (2)       1-7         maksymalna liczna nie potwierdzonych pakietów.


 P (64)      0-255       wartość progowa (nieistotna dla DAMA)


 R (0)        0          wyłączenie funkcji przekaźnikowej.


              1          włączenie funkcji przekaźnikowej.


 S (0)       0-20        wybór kanału (0 = monitor).


 T (30)      0-127       czas TxDelay (x 10ms).


 U (1)       0 [tekst]   wyłączenie tekstu powitalnego.


             1 [tekst]   włączenie tekstu powitalnego.


 V                       informacja o numerze wersji.


 W (10)      0-127       czas oczekiwania na dostęp do kanału 


                         radiowego (x 10ms).


 X (1)        0          wyłączenie sygnału PTT.


              1          włączenie sygnału PTT.


 Y (20)      0-20        maksymalna dopuszczalna liczba połączeń.


 @B                      odpytanie liczby wolnych buforów.


 @D (2)      0-3         rodzaj DCD.


            4-100        wartość progowa dla DCD 3 rodzaju.


 @I (60)      0          wyłączenie korzystania z ramek 


                         odpytujących IPOLL.


            1-256        maksymalna długość ramki IPOLL.


 @T2 (100)   0-65535     czas T2 protokółu (x 10ms).


 @T3 (18000) 0-65535     czas T3 protokółu (x 10ms).


 @U  (1)      0          pakiety nienumerowane bez bitu "Poll".


              1          pakiety nienumerowane zawierają bit "Poll".


 @V  (0)      0          wyłączenie sprawdzania znaków korespondentów.


              1          włączenie sprawdzania znaków korespondentów.


______________________________________________________________


  []  parametry nieobowiązkowe.


  ()  wartości domyślne.


  ... większa liczba parametrów.


______________________________________________________________





DODATEK B: NIEKTÓRE PROBLEMY





	Zalecane jest dokładne przeanalizowanie możliwych przyczyn wystąpienia problemów. Oprócz sterownika mogą one być związane z programem terminalowym, modemem, radiostacją, połączeniami urządzeń między sobą, niekorzystnym lub całkowicie błędnym doborem parametrów itp.


	Sterownik TFX stawia dość wysokie wymagania odnośnie szybkości przetwarzania komputera. Starsze i wolniejsze typy komputerów mogą być łatwo przeciążone, zwłaszcza przy większych szybkościach transmisji.


	Transmisja w systemie pakiet radio odbywa się (w ramach pakietu) synchronicznie, dane nie są uzupełniane o bity startu i stopu w przeciwieństwie do zwykłej wymiany danych przez złącze szeregowe. Obwód komunikacyjny (UART) jest więc wykorzystany w sposób nietypowy - transmisja danych i zachowanie właściwych odstępów czasowych odbywa się całkowicie pod kontrolą programu. Obwód UART pracuje wyłącznie jako przerzutnik buforujący.


	Sterownik TFX_UART dokonuje odpowiedniej konfiguracji obwodu, tak aby generował on przerwanie w momencie wystąpienia każdej zmiany poziomu logicznego danych. Po dokonaniu pomiaru czasu z dokładnością 1 µs sterownik synchronizuje programową pętlę fazową (PLL). Częstotliwość przerwań równa jest trzykrotnej szybkości transmisji. Biorąc pod uwagę obsługę protokółu obciążenie komputera jest ok. 24-krotnie większe aniżeli w przypadku korzystania z kontrolera TNC. Odpowiadałoby to w przybliżeniu szybkości transmisji 28800 bit/s w przypadku korzystania z kontrolera.





B.1. NADAWANIE I ODBIÓR





	Komputer musi dysponować wystarczającą szybkością przetwarzania aby zapewnić obsługę wszystkich przerwań. Przeciążenia może spowodować drastyczne obniżenie efektywnej szybkości pracy lub nawet spowodować zawieszenie się systemu. Dodatkowe obciążenie spowodowane pracą innych programów rezydentnych i sterowników może spowodować częste powtórzenia lub odrzucenia odbieranych pakietów. Opóźnienie rzędu 200 ns w obsłudze przerwania może już oznaczać stratę pakietu.


	Częstymi przyczynami może być korzystanie z pamięci XMS lub EMS dla buforów komunikacyjnych programu lub do buforowania danych z twardego dysku. Należy wówczas uniemożliwić korzystanie z tych obszarów pamięci, np. dla programu SP należy zrezygnować z wywołania SPO.EXE i ustawić w konfiguracji parametr 'SWP=0'. Porgram GP powinien być wywoływany z parametrem '/NOXMS'. Zalecane jest dokładne zapoznanie się z opisem posiadanego programu.


	Sterownik EMM386 powinien być wywołany z parametrem '/NOEMS' lub też należy zrezygnować z niego. Innym źródłem opóźnień mogą być powolne sterowniki klawiatury. Można wówczas wypróbować alternatywne rozwiązania, np. CKEYGR.COM z zestawu SP.


	Także sterowniki płytek graficznych (w trybie graficznym) i kontrolerów twardego dysku mogą blokować przerwania na czas zbyt długi i uniemożliwiający prawidłowy odbiór pakietu. Pomocą może być tu użycie programu terminalowego pracującego w trybie tekstowym rezygnacja z dostępów do dysku itp.


	W trakcie pracy sterownika nie należy wywoływać programów korzystających z używanego złącza szeregowego. 


	Do innych, powodujących problemy programów należą np.


- MS-Word 5.0 i 5.5.


- EDIT z MS-DOS 5.0.


- MS-Windows.


- niektóre sterowniki myszy.





B.2. PROBLEMY SPRZĘTOWE





	Niektóre komputery (zwłaszcza przenośne) wyposażone są w złącza szeregowe o nietypowej konstrukcji, które nie dają się prawidłowo wykorzystać przez sterownik (dotyczy to również innych sterowników o oodobnej zasadzie działania). Sterownik TFX_UART jest pod tym wględem bardziej wymagający aniżeli np. TFPCX. Do komputerów sprawiających problemy należą m.in.


- Toshiba 1000XE


- NEC Multispeed


- Olivetti M24


- Palmtops





DODATEK C: ZŁĄCZA





C.1. MODEMY DLA ZŁĄCZA SZEREGOWEGO





	Modemy typu BayCom i wzorowane na nich nie wymagają przeróbek. Możliwe jest też podłączenie modemów zawierających obwód AM7911.


	Poniżej podane są wyprowadzenia sygnałów na złączach komputera.





Złącza COM:


__________________________________________________________


  Sygnał   25 n.   9 n.   Znaczenie


__________________________________________________________





  DTR      20      4      TXD, dane nadawane +/- 12V


  RTS      4       7      PTT, -12V=RX, +12V=TX


  CTS      5       8      RXD, dane odbierane


  GND      7       5      GND, masa


  TXD      2       3      12V, dla modemu BayCom


__________________________________________________________





C.2. MODEMY DLA ZŁĄCZA RÓWNOLEGŁEGO





Złącza LPT:


__________________________________________________________


  Sygnał   25 n.          Znaczenie


__________________________________________________________


  DB7      9              PTT, stan wysoki aktywny, TTL


  DB6      8              TXD, dane nadawane TTL


  BSY      11             RXD, dane odbierane TTL


  DB0..5   2-7            5V , dla modemu DigiCom


  GND      18-25          GND, masa


__________________________________________________________





C.3. MODEMY PAR9K6





Złącza LPT:


__________________________________________________________


  Sygnał   25 n.          Znaczenie


__________________________________________________________


  DB0      2              TXD, dane nadawane


  DB1      3              PTT, stan niski aktywny


  DB2      4              BURST


  ACK      10             CLK/16


  PE       12             RXD


  SELECT   13             DCD (dodatkowo)


  GND      18-25          GND, masa


__________________________________________________________





B.3.1 PROGRAM TEST96





	Test 96 jest programem ułatwiającym ustawienie prawidłowej dewiacji nadajnika i kontrolę jakości nadawanego sygnału przez użytkowników modemu PAR9k6.


	Dla prawidłowej transmisji sygnału wyjściowego modemu G3RUH/DF9IC/DG3RBU tor transmisyjny musi charakteryzować się możliwie liniową charakterystyką częstotliwościową w całym paśmie przenoszenia. Słabą stroną radiostacji wyposażonych w syntezer częstotliwości zawierający pętlę synchronizacji fazy jest tłumienie składowych niskoczęstotliwościowych leżących w zakresie poniżej kilkudziesięciu Hz (30 - 50 Hz). Jest ono zależne od konstrukcji i częstotliwości granicznej filtru w pętli fazowej. Z tego też względu modemy wyposażone są w filtry kompensujące spadek charakterystyki przenoszenia. Są to filtry cyfrowe zawarte w jednej z pamięci stałych modemu i przełączane za pomocą miniaturowego przełącznika. Dobór filtru zapewniającego najkorzystniejszą charakterystykę przenoszenia zależy więc od charakterystyki modulacji nadajnika. Na marginesie pragnę zauważyć, że radiostacje wyposażone w generatory sterowane kwarcowo wykazują znacznie korzystniejsze charakterystyki modulacji. Opłacalne może być więc odgrzebanie urządzeń starszych bądź sprzętu własnej konstrukcji. Drugą oprócz nierównomierności charakterystyki modulacji spowodowanej konstrukcją nadajnika przyczyną jej zniekształcenia jest przemodulowanie. Niedopatrzenia w obu tych sprawach mogą uniemożliwić całkowicie łączność a w każdym razie spowodować tak znaczną liczbę powtórzeń pakietów, że transmisja będzie wielokrotnie wolniejsza niż dla szybkości 1200 bit/s przy jednoczesnym silnym obciążeniu kanału. 


	Jakość połączenia oceniana jest za pomocą liczby zafałszowanych bitów po stronie odbiorczej. Strona nadawcza transmituje ciąg bitów o stałej wartości np. zer, po stronie odbiorczej zliczane są bity o wartości przeciwnej. Wystąpienie błędu sygnalizowane jest przez program za pomocą cichego trzasku w głośniku komputera. Program rejestruje także całkowitą liczbę błędów i oblicza ich częstotliwość. Operator stacji nadawczej musi poszukiwać takiej charakterystyki filtru i tak dobrać amplitudę wyjściową z modemu, żeby trzaski te występowały nie częściej niż raz na 5 - 10 sekund. Odczytana z ekranu częstotliwość powinna przez większą część czasu wynosić zero. W celu wyzerowania licznika błędów przed nową serią pomiarów należy posłużyć się rozkazem "R". Do rozpoczęcia nadawania służy rozkaz "T". 


	Przed rozpoczęciem pomiarów należ wyłączyć układ nadzorczy (ang. watchdog).





C.4. MODEMY KISS





Złącza COM:


__________________________________________________________


  Sygnał   25 n.   9 n.   Znaczenie


__________________________________________________________


  RXD      3        2     RXD, dane odbierane


  TXD      2        3     TXD, dane nadawane


  GND      7        5     GND, masa


__________________________________________________________





DODATEK D: INFORMACJE DLA PROGRAMISTÓW





	Sterownik TFX udostępnia kilka podstawowych funkcji, które mogą być wywołane za pomocą przerwania programowego. Mogą być więc one wykorzystane przez własne programy. Przed wywołaniem funkcji przez program należy wprowadzić do rejestrów pożądane wartości decydujące o wyborze funkcji (rejestr AH) i ew. parametry (rejestr AL). Wyniki zwracane są w rejestrze AX, który zawiera liczbę 0xFFFF w przypadku wystąpienia błędu np. wywołania nie istniejącej funkcji. Wyniki muszą być odczytane w całości przed wywołaniem następnej funkcji. 


Do dyspozycji stoją następujące funkcje:


AH = 1  - zapytanie czy odebrano dane


W odpowiedzi otrzymuje się:


AX = 0  - brak


AX = 1  - dane odebrano





AH = 2  - odczyt danych, funkcję należy wywoływać tylko w przypadku uzyskania odpowiedzi pozytywnej na poprzednie zapytanie.


W rejestrze AL znajduje się kod odebranego znaku.





AH = 3  - nadanie danych


Jako parametr w rejestrze AL znajduje się kod nadawanego znaku.


W podprogramie przerwania począwszy od pozycji czwartego bajtu znajduje się ciąg 'N5NX', dzięki czemu program korzystający z funkcji sterownika może samoczynnie znaleźć numer przerwania.
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